Electrotechnique - Alimentation régulée 
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Série TGE02ELS2


Essais du moteur asynchrone

Durée 3:00

1. Présentation

Le moteur asynchrone triphasé LS132 S1 du système de levage a dû être rebobiné car son niveau d’isolement était insuffisant. Le moteur a été confié à une société spécialisée dans le « rebobinage » des moteurs électriques.

Avant de monter le moteur sur le système, on veut vérifier sur un banc d’essai, que les caractéristiques du moteur asynchrone n’ont pas trop changées. Vous ferez pour cela, les relevés suivants :

· I = f(Pu)
I étant le courant statorique et Pu la puissance utile

· N = f(Pu)
N étant la fréquence de rotation en tr.min-1
· Pa = f(Pu)
Pa étant la puissance absorbée,

· ( = f(Pu)
( étant le rendement,

· Cos ( = f(Pu)
Cos ( étant le facteur de puissance


Vous comparerez ensuite vos résultats avec ceux fournis par le constructeur du moteur. 

Remarque : 1 Cheval-Vapeur = 736 W

2. Vous avez à votre disposition

· Autotransformateur

· Banc moteur asynchrone triphasé 

· Wattmètre numérique

· multimètre + couplemètre + commande du frein à poudre

· PC avec logiciel EXCEL + imprimante

· Documentation LEROY SOMER sur le moteur

3. On vous demande

3.1 Recherche (1:10)

3.1.1 faire le QCM appelé "asynchrone7" sur les moteurs asynchrones.

3.1.2 Préciser pour le moteur qui a été rebobiné, la puissance nominale, le facteur de puissance nominal (cos (), la fréquence de rotation nominale ?

Pu
cos (
N





3.1.3 quel couplage devra t-on adopter pour ce moteur si la tension d’alimentation du réseau est de 380 V ? Quelle est la valeur du courant nominal pour ce couplage ? Représenter le couplage sur la plaque à bornes du schéma de montage ci-dessous.

Il faudra adopter le couplage ………………… . Le courant nominal pour ce couplage est …………………
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3.1.4 A partir des données de la plaque signalétique, déduire le couple utile nominal du moteur. 

Tu = ……………………………………………………

3.2 Relevés (0:50)

3.2.1 Réaliser le montage ci-dessous

[image: image2.wmf]
3.2.2 Après autorisation du chargé de travaux, relever sous son contrôle, pour 0, 1/4, 1/2, 3/4, 4/4, 5/4 de Tu nominale, les grandeurs suivantes :

· Tu avec le couplemètre

· U (la tension doit être maintenue constante à 380 V)

· I 

· La fréquence de rotation à partir de la génératrice tachymètrique qui délivre 60 V/1000 tr/min

· La puissance absorbée 
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3.2.3 La tension du réseau est passée de 380 V à 400 V depuis quelques années. Les valeurs de la plaque signalétique ne sont plus bonnes pour la tension 400 V. Aussi, pour Tu nominal, on vous demande d'effectuer des mesures sous 400 V afin de relever I, Pa, U géné tachy.

U
I
U géné tachy
Pa

400 V




Déterminer la fréquence de rotation et le rendement.

3.3 Traitement et interprétation des relevés (1h00)

En vous partageant les tâches, calculer pour chaque point de mesure, la fréquence de rotation (n = U tachy / 0,06), la puissance utile (Pu = Tu Ω), le facteur de puissance (Cos ( = Pa / S),  le rendement (((%) = Pu / Pa x 100).
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3.3.1 Rentrer vos points dans le logiciel EXCEL. Si nécessaire, vérifier certains points de mesure en les refaisant. S’ils sont satisfaisants, imprimer les graphes suivants :

· I = f(Pu)

· N = f(Pu)

· ( = f(Pu)

· Cos ( = f(Pu)

3.3.2 Commenter les graphes lorsque le couple résistant augmente. Est-il bon d’utiliser ce moteur pour des puissances inférieures à PN/ 4 ? De même, que dire du facteur de puissance pour P < PN/ 4?

…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

3.3.3 Conclure en comparant vos résultats avec ceux du constructeur et préciser si le moteur a gardé ses caractéristiques d'avant rebobinage.

………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

3.3.4 Déterminer la fréquence de rotation nominale pour U = 400 V. De même, calculer le rendement et le Cos ( ?

N = ……………………………
( = ……………………
Cos ( = ………………………

Coller ici vos graphes tracés sur excel

Lycée polytechnique Georges BRASSENS - TGE

















 
 
 / 4
Lycée G. BRASSENS – TGE
Nom fichier (Bancmoteur.DOC)
Page 1 / 4

