	CONVERSION ANALOGIQUE NUMERIQUE

	
	CAN à rampe
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(C’est la premier à avoir été imaginé.

(principe : comparaison entre le signal à numériser et une rampe de tension connue.

Etude d’un CAN simple rampe unipolaire
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Q1) Exprimer Vs1 en fonction de Eref. Quel est la fonction de ce montage ?

Q2) Représentez en fonction du temps les signaux VS1, VS2 et VS. 

Q3) Exprimer VE en fonction de Eref, T la période de l’horloge et N le nombre d’impulsion compté par le compteur.

Q4) Comment faut-il régler H par rapport à RC ?

Q5) Donner l’expression du temps de conversion.

Etude d’un CAN simple rampe bipolaire
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Q1) Représentez en fonction du temps les signaux de a, b, 
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et VS.

Q2) A quoi servent les informations 
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Q3) Exprimer VE en fonction de Eref, T la période de l’horloge et N le nombre d’impulsion compté par le compteur.

Q4) Comment faut-il régler H par rapport à RC ?

Q5) Donner l’expression du temps de conversion.

Synthèse

Q1) Donner les avantages et inconvénients d’un CAN simple rampe.
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(principe :  Pour s'affranchir des principaux défauts du système à simple rampe, on a imaginé un système à double rampe. On applique la tension à mesurer à un intégrateur pendant un temps prédéterminé t1 = N1T. Puis on commute l'intégrateur sur une tension de référence Eref de polarité opposée à Ve. 

[image: image15.png]RESET

L

—- Uz
. N g Uz
w4 2] & =2  Louc 2

i





[image: image4.png]RESET

vz





Q1) De t0=0 à t=t1, on applique VE sur l’entrée de l’intégrateur. Donner l’expression de VS1 en fonction de VE.

Q2) De t=t1 à t=t2, on applique –Eref sur l’entrée de l’intégrateur. Donner l’expression de VS1 en fonction de Eref.

Q3) Quel valeur doit-on donner à t1 pour que le convertisseur fonctionne correctement ?

Q4) Représentez en fonction du temps les signaux VS1, VS2 et VS.

Q5) Donner l’expression de VE en fonction de N1 (nbre d’impulsions comptées entre t0 et t1), N2 (nbre d’impulsions comptées entre t1 et t2) et Eref.

Q6) Donner les avantages et inconvénients d’un CAN double rampe.

CAN simple rampe unipolaire
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CAN simple rampe bipolaire
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CAN double rampe
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 CAN double rampe
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